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IB-COM - Kap. 1

1. Die Digitalzentrale IB-COM

Die IB-COM ist ein Digitalsystem, das speziell fir die Modellbahn-
steuerung mit Computerprogrammen ausgelegt ist. Sie kann Mo-
dellbahnanlagen digital im Motorola- und DCC-Format steuern, zur
selben Zeit, auf dem selben Gleis, und ist damit ein echtes Multipro-
tokoll-Digitalsystem. Sie ist duRerst leistungsfahig und kompakt.

1.1 Beschreibung

Mit USB-Interface

Die schnelle Schnittstelle zum Computer zur Steuerung von Modell-
bahnanlagen mit Computerprogrammen.

Mit Booster

Der Booster ist leistungsstark und kurzschlussfest. Er hat einen Aus-
gangsstrom von 3 A.

Mit s88-Anschluss

An den s88-Anschluss der IB-COM kénnen bis zu 31 Marklin-kom-
patible s88-Riickmeldemodule angeschlossen werden.

Verschiedene Datenformate

Mit der IB-Com koénnen Lok-, Funktions- und Weichendecoder
unterschiedlichster Fabrikate gemischt auf einer Anlage betrieben
werden.

Folgende Lokdatenformate kdnnen gleichzeitig genutzt werden:
Motorola-Datenformat

Uhlenbrock, Marklin, Viessmann

Erweitertes Motorola-Datenformat (Spur I)

Uhlenbrock, Marklin Wechselstrom Spur-I-Format

DCC-Datenformat
Uhlenbrock, Marklin Gleichstrom, Arnold, Digitrax, Lenz, LGB, Roco

und alle DCC-kompatiblen Decoder.

9999 Decoderadressen und 128 Fahrstufen

Die IB-Com unterstiitzt alle Adressen und Fahrstufen der einzelnen
Decoderfabrikate.

Marklin-Motorola-Decoder
80 Adressen, 14 Fahrstufen

Uhlenbrock-Motorola-Decoder
255 Adressen, 14 Fahrstufen

Uhlenbrock-DCC-Decoder
9999 Adressen, 14, 28 und 128 Fahrstufen
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DCC-kompatible Decoder
99-9999 Adressen, 14, 28, 128 Fahrstufen, je nach Typ

Erweiterte Sonderfunktionen

Es stehen 10.000 Sonderfunktionen (fiir einige DCC-Decoder) zum
Schalten von Licht, Sound, usw. zur Verfiigung.

Dauerhaftes Gedachtnis

Alle Einstellungen, die bei der IB-Com einmal gemacht worden sind,
bleiben dauerhaft erhalten, auch wenn das Gerat monatelang nicht
eingeschaltet wird.

Update-fahige Systemsoftware

Uber das interne Interface der IB-Com kann die Systemsoftware
jederzeit aktualisiert werden.

Kompatibel mit vielen anderen Geréaten

An der Riickseite der IB-Com befinden sich ausser der Anschluss-
buchse fur Trafo, Gleis und Programmiergleis die Buchsen flir DCC
Booster, LocoNet und die USB-Computerschnittstelle.

1.2 Technische Daten

Eingangsspannung
Wechselspannung 16-18V

Maximale Strombelastung

3 Adurch die Gleisanlage
0,2 A am LocoNet B Ausgang
0,5 A am LocoNet T Ausgang

Alle Ausgange sind gegen Kurzschluss gesichert!

Maximale Anzahl von Rickmeldemodulen
Insgesamt sind 2048 Riickmeldekontakte auswertbar. Davon maxi-
mal 496 Uber den s88-Anschluss, das entspricht 31 s88-Modulen.

Adressbereich Lokadressen
DCC-Datenformat: 1-9999
Motorola-Datenformat: 1-255
Adressbereich Weichenadressen
DCC-Datenformat: 1-2000
Motorola-Datenformat: 1-320
Verwendbarer Transformator
52-100VA, max. 18V Wechselspannung,
z.B. der Uhlenbrock 70 VA Transformator, Art.-Nr. 20070.
Male

180 x 136 x 80 mm
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2. Das Interface

Beim Computer-Interface handelt es sich um eine USB-Computer-
schnittstelle. Diese Schnittstelle befindet sich an IBM-kompatiblen
PCs oder Laptops.

Zur Verbindung der IB-COM mit der USB-Schnittstelle des Computers
dient das Uhlenbrock USB-Anschlusskabel Art.-Nr. 61 070. Das ist ein
USB-Verbindungskabel mit Aund B Steckertyp, wie es z.B. auch zur
Verbindung des Computers mit einem USB-Drucker benutzt wird.

Die Computerschnittstelle ist auf eine Datenlibertragungsrate von
115200 Baud eingestellt.

Das USB-LocoNet-Interface der IB-COM kann mit den Windows
Betriebssystemen 2000, XP und Vista (32 Bit, ohne aktive Benutzer-
kontensteuerung) eingesetzt werden. Eine Unterstiitzung fiir altere
Windows Systeme wie 95 oder 98 ist nicht gegeben.

Zur Anlagensteuerung kdnnen alle PC-Steuerungsprogramme, die
das LocoNet-Protokoll unterstiitzen, eingesetzt werden.

2.1 Eigenschaften des Interface

PC und LocoNet sind galvanisch getrennt. Als Baudraten kénnen
19200, 38400, 57600 oder 115200 Baud ausgewahlt werden.

Zwei Betriebsarten stehen zur Verfiigung:

1.alle Bytes werden direkt an LocoNet Ubergeben (nur 19200
Baud)

2.nur gultige LocoNet-Messages werden vom PC auf LocoNet Uber-
tragen; das Interface steuert den Datenverkehr auf LocoNet; alle
Bytes von LocoNet werden direkt an den PC Ubergeben (Werks-
einstellung).

2.2 Vorbereitung zur Installation der Treibersoftware

Bevor Sie die IB-Com an den PC anschliel3en, muss die Treibersoft-
ware fUr das Interface installiert werden, sonst kann es zu Fehlfunk-
tionen lhres PC-Systems kommen.

Zur Installation des Treibers legen Sie die CD in lhr CD-ROM Lauf-
werk ein. Nach kurzer Zeit startet das Programm und fuhrt Sie durch
den Installationsvorgang der Software.

Falls das Installationsprogramm auf Ihrem PC nicht automatisch
gestartet wird, 6ffnen Sie im Dateimanager oder Explorer das
CD-ROM Laufwerk und starten per Doppelklick die Anwendung
,CDRUN.EXE".

Genaue Anweisungen zur Installation entnehmen Sie den nachfol-
gend aufgefuhrten Anleitungen fur die Betriebssysteme Windows
2000, Windows Vista und Windows XP.
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2.3 Installation der Treibersoftware bei Windows 2000

Start der Installation durch Doppelklick auf ,USB-LocoNet-Interface.
exe".

&0 w2k _xp_vista [_ O]
Datei Bearbeiten  Ansicht  Eavoriten  Extras 2 |
<5 2uriick - = | Qsuchen  [ordner 4 | 305 ‘ [~
Adresse I@ Ci5iLabstanZ20swilSE-Traiberiwzk_xP_vista j @Wechseln 2u
Dateiname * | Griile | Tvp I Geanderk |
Cxed Dateiordner 11.04.2008 09:45
Cxa6 Dateiordner 11.04.,2008 09:45
RUbus.inf 6KE Setup-Informationen  11.04.2008 09:45
RUwzk.inf SKB Setup-Informationen  11.04.2008 09:45
i 1 KB konfigurationseinst...  11.04.2008 09:45
292FKB  Anwendung 11.04,2003 09:45
|1 Objekk(e) markiert 291 KB |@‘ Arbeitsplatz A

Folgendes Fenster erscheint

Uhlenbrock 63120 USB-LocoNet-Intetface Driver Installer

Uhlenbrock Elekbronik GmbH
Uhlerbrock 63120 USB-LocoMet-Interface

Installation Location: Driver Yersion 4,40

I CiiProgram Files\UhlenbrockiUSE-Localet-Interface

Caniel

Change Install Location. .. Inskall
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Wenn Sie den Pfad andern wollen klicken Sie auf ,Change Install
Location...".

Folgendes Fenster erscheint:
Nach einem Ordner durchsuchen

Browse For Folder

fﬁ Desktop

@ Eigere Dateien

3 arbeitsplatz
Metzwerkumgebung
[“3 Papierkorb

& Tnternet Explarer

Abbrechen | Meuer Qrdnerl
4

Hier kann man z.B. den Ordner ,C:\Programme\Uhlenbrock\USB-
LocoNet-Interface” erstellen.

Mach einem Ordner durchsuchen 7]

Browse For Folder

-] Microsoft Yisual Studio ;I
{1 Micrasaft Warks

{:I MaonitorMagicService

{1 Mozila Firefox

1 msxmL 4.0

{:I MetMeeting

{:I Metscape

{1 Mebwork Associates
{1 MetwarkTraffic

[~
(o] 4 I Abbrechen | Neuergrdnerl

A

Klick auf ,Neuer Ordner", diesen dann umbenennen, z.B. in ,Uh-
lenbrock®.
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Nach einem Ordner durchsuchen EHE

Browse For Folder

-] Tame ;I
-] TC-Edit

(] Tenable

-] TextPad 4

[+ Tobit Antivirus For Deskkops

-] Takbit InfaCenter

B Toolsdever

B TureUpltiities2006

= Uhlenbrock
7] data —
G
{1 Uninstall Information
{7 User Variables Test ;I

(o] 4 I Abbrechen | Neuergrdnerl

Dann den Ordner , Uhlenbrock” markieren und per klick auf ,Neuer
Ordner“ einen Unterordner erstellen, bzw. diesen umbenennen, z.B.
in ,USB-LocoNet-Interface".

Nach einem Ordner durchsuchen EH

A

Browse For Folder

-] Tame ;I
=] TC-Edit

(] Tenable

-] TextPad 4

[+ Tobit Antivirus For Deskkops

-] Tahit InfoCenter

-] Tools4ever

{1 TuneUpLiiities2006

=1 Uhlenbrack

&1 data —
43 ISB-Lacobet-Tnterface

{1 Uninstall Infarmation

(] User Variables Test ;I

Abbrechen Mever Qrdrer |

A

Mit ,OK*" quittieren.
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Folgendes Fenster mit gedndertem Pfad erscheint:

42, Uhlenbrock 63120 USB-LocoNet-Intetface Driver Installer

Uhlenbrock Elektronik GmbH
Uhlenbrock 63120 USB-LocoMet-Interface

Installation Location: Driver Yersion 4,40

I CiiProgrammelUhlenbrockiUSE-LocoMet-Interface

:.;Change Install Location Install | Cancel |

Ein Klick auf ,Install“ startet die Treiberinstallation.
Folgende Hinweise werden angezeigt (2 mal):

Digitale Signatur nicht gefunden BE

Iit der digitalen Signatur won kMicrozoft wird sichergestellt,
dazz die Software unter Windows getestet und zeit dem
Testen nicht verandert wurde.

Die Software, die Sie jetzt instalieren machten, enthalt
keine digitale Signatur von Microsoft. Aus diesem Grund
kann nicht garantiert werden, dass die Software
einwandfrel unter Windows ausgefubrt werden kann.

Unbekanntes Softwarepaket

Besuchen Sie die Windows Lpdate-website unter
hitp:/ Awindowsupdate. microsoft. com, um festzustellen,
welche von Microzoft digital signierte S oftware verfiigbar
ist.

Soll die Installation fortgesetzt werden?

Hein | Details |

Digitale Signatur nicht gefunden

Idit der digitalen Signatur won kicrozoft wird sichergestellt,
dazz die Software unter Windows getestet und zeit der
Testen nicht verandert wurde.

Die Software. die Sie jetzt instalieren mochten, enthalt
keine digitale Signatur von Microsoft. Aus diesem Grund
kann nicht garantiert werden, dass die Software
einwandfrel unter Windows ausgefihrt werden kann.

Unbekanntes Softwarepaket

Besuchen Sie die Windows Lpdate-website unter
hittp:/ Awindowsupdate. microsoft, com, um festzustellen,
welche von Microzoft digital signierte S oftware verfiigbar
ist.

Soll die Installation fortgesetzt werden?

Hein Details

Bitte beide Hinweise mit ,Ja“ quittieren.
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Es folgt zum Abschluss dieser Hinweis:
Gednderte Systemeinstellungen
@ Die Anderungen werden erst nach dem Meuskart des Computers wirksarm,

Soll der Computer jetzk neu gestartet werden?

Mit der Auswahl ,Ja“ starten Sie den PC sofort neu. Bei der Auswahl
.Nein“ muss der PC spater manuell neu gestartet werden.

Nach dem Neustart schlieRen Sie die IB-Com per USB-Kabel an
den PC an.

Folgende Fenster erscheinen hintereinander:

Neue Hardware gefunden

Uhlenbrock USE - Locolet - nterface

tdit der digitalen Signatur won kicrozoft wird zsichergestellt,
dags die Software unter Windows getestet und zeit dem
Testen nicht verandart wurde.

Die Software. die Sie jetzt instalieren mochten, enthalt
keine digitale Signatur von Microsoft. Aus diesem Grund
kann nicht garantiert werden, dass die Software
einwandfrel unter Windows ausgefihrt werden kann.

Uhlenbrock USB-LocoMet-Interface

Besuchen Sie die Windows Lpdate-website unter
hittp:/ Awindowsupdate. microsoft, com, um festzustellen,
welche von Microzoft digital signierte S oftware verfiigbar
ist.

Soll die Installation fortgesetzt werden?

Hein Details
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Digitale Signatur nicht gefunden

Idit der digitalen Signatur von Microzoft wird sichergestellt,
daszz die Software unter Windows getestet und seit dem
Testen nicht verandert wurde.

Die Software, die Sie jetzt instalieren mochten, enthalt
keine digitale Signatur von Microzoft. Aus diesem Grund
kann nicht garantiert werden, dass die Saftware
einwandfrel unter Windows ausgefubrt werden kann.

Uhlenbrock USE-LocoNet-Interface

Besuchen Sie die ‘Windows Update-\Website unter
hitp:/ Awindowsupdate. microsoft. com, um festzustellen,
welche von Microsoft digital signierte S oftware verfligbar
ish.

Soll die Installation fortgesetzt werden®

Hein Detail

Jetzt ist die IB-Com einsatzbereit.
Kontrolle der Installation wie folgt:

Klick auf ,Start > Einstellungen > Systemsteuerung”. Es erscheint
dieses Fenster:
B3 Systemsteuerung [-[O]x]

Detel pesbsten gnecht Favomen Edrar 2 \
4=ziriick - = v Qisuchen Cordner 4| [ B X |
Systemsteuerung | @wechssina ‘
Datename_* [ kommentar I
Anzeige Passt die Desktopanzeigs Und den Bildschirmschaner an,

Automatische Up...  Richket Windows firr den automatischen Download von wichti...
@) awanto Comnect  Kerfiguriert die Einstellungen Fir AvantGo-Server
E¥EDE-verwakung  Kenfiguriert die Borland Database Engine
@Benuteer undKen... Verwaltet Benutzer und Kennwrter Fir diesen Computer.

Adresse

5] Datumjutrzeit stellt Datum, Uhrzelt und Zeitzone ¢in.
(] Drucker Hinzufiigen, Entfernen und Konfigurieren van lokalen und Ne...
[Eleingabehifen Passt die Eingabehifen Fir dissen Computer an,
Uk Energizoptionen Kenfiguriert die Energiespareinstellungen,
(2] Geplante Tasks Plart Worgangs, um si sutomatisch suszufihren.

Hardware Instaliert und ertfernt Hardwarekomponenten und beheb P...
@PIntemetaptionen  Kanfiguriett die und -verbindun
‘& Java Plug-in Jawa Plug-in BedienungsFeld (Control Panel)

L ingen Passt die Anzei fiir Sprachen, Zahlen, Wahru..
T maus Passt die Einstellungen fr die Maus an,

{hMero BurrRights Specify the CO/DVD burn rights For the Mero Family of products
(PMeraImageDrive  Confiqures Mers Imagedriver For viewing image files through
Metzwerk- und DF ... Stellt Werbindungen mit anderen Computern, Netzwerken od. ..
&ZIMYIDIA n¥iew De...  Die WVIDIA nView Desktop Manager-Einstellungen korFigurier ...

(i ordnercptionen Passt die Anzeige von Dateien und Ordnern an, andert Datei...
Scanner und Kam...  Kenfiguriert instalierte Scanner und Kameras.

(] Schriftarten Zeigk Schriftarten an und verwalet sie.

Fhsoftware Installiert und entfernt Programme und windows-Kompenert. .

§-Sounds und MUk, Weist Ereignissen Sounds zu und konfiguriert Audiogerate,

(2L, spielaptionen Konfiguriert, entfernt und Fiigk Gamecontraller hinzu

g Ligfert und andert Einstellungzn.

(T astatur Passt die Einstellungen fir die Tastatur an,

3 Telefon- und Mad...  Kenfiguriert Wahleinstellungen und Modemelgenschaften

L Testdienste passt die Einstellungen Far Textengabe van Sprachen an

[Elverwaltung Konfiguriert Yerwaltungseinstellungen.

1 Objekt(e) markiert |iS Arbeitsplatz é
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Doppelklick auf ,,System* erscheint folgendes Fenster:

Systemeigenschaften

| Netzwerkidentifikationl Hardwarel Benutzerprofilel Erweitertl

Syztem:
Microzoft Windows 2000
5.00.2195
Service Pack 4

Reqistriert fiir:
edvw
Uhlenbrack Elektronik GmbH
52200-0EM-0002174-62533

Computer:
Intel[R] Pentiurm(R] 111 CRU
1133MHz
ATAAT COMPATIBLE
523740 KB RaM

ok I Abbrechenl Ul_:ernehmenl

Reiter ,Hardware“ auswahlen:

Systemeigenschaften (7]

Allgemeinl Metzwerkidantifik ation

Benutzerprafile I Enweitert |

—Hardwar istent

Iit dem Hardware-Assistenten kannen Sie Hardware-
komponenten installieren, deinstallieren, reparieren, auswerfen
und konfigurieren.

Hardware-fzzistent....

— Gerate-Manager

Der Gerate-Manager fiht alle auf dem Computer installierten
Hardwarekomponenten auf. Yensenden Sie den Gerdte-

I anager, um die Eigenschaften aller K.omponenten zu
andern.

Treibersignienung... Gerdte-Manager...

— Hardwareprofile

Uber Hardwareprofile kinnen Sie verschiedene Hardware-
konfigurationen einrichten und speichermn.

Hardwareprofile. .. |

] I Abbrechenl UI_Jernehmenl

Klick auf ,Geratemanager*
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£ (y Anschiiisse (COM und LPT)

t- 4]6 Audio-, Yideo- und Gamecantraller
- Zomputer

{0 Datentrager

= Diskettencontroller

&= Disketterlaufwerks

A4 DYDJCO-ROM-Laufuerke
Grafikkarte

= IDE ATAMATAPI-Controller

7y Mause und andere Zeigegerste
I;l Monitare

BB Metzwerkadapter

H@ Sample Driver

SC5T- und RATD-Controller
Systemgerite

Tastaturen

@ UsB-Controller

W

&lE

e [ - o e ] ] - - - - -

-
-
2l
i
-
i
2l
i
-
i
)
i
-
i
2l

Doppelkick auf ,Anschlisse“

Im Geratemanager wird das Uhlenbrock USB-LocoNet-Interface
(z.B. COM3) angezeigt.

- ECP-Druckeranschiuss (LPTL)
O__\f Kommunikationsanschluss (COM1)
F\,’ Kommunikationsanschiuss (COM2)
,l__\f Uhlenbrock USE-Locohet-Interface {iC0M3)
+- (Ejé Audic-, Yideo- und Gamecontraller
tl Zamputer
|- Datentrager
v &2 Diskettencontroller
&= Diskettenlaufwerks
¢ 1) DVDJCD-ROM-Laufwerke
-3 Grafikkarte
v &2 IDE ATAMATAPI-Controller
777y Mause und andere Zeigegerste
- Monitore
-} Netzwerkadapter
- Bl Sample Driver
& SCST- und RAID-Cantroller
¢ Systemgerate
:I- Tastaturen

£} &g USE-Cantroller

Achtung Der COMPORT kann je nach System eine unterschiedliche Num-
merierung haben!

e e e [ - - o - - ] - - -
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Nach einem Doppelklick auf ,USB-Controller” erscheint:
Soeritetanager ——— EER

J Yorgang  Ansicht H = = | Ji] ‘ 2 H

F\,‘ Kommunikationsanschluss (COMZ) :I
,’__\f Uhlenbrock USE-LocoMet-Interface {COM3)
#- <Ej§ Audio-, Yideo- und Gamecontroller
- Computer

|- Datentrager

-2 Diskettencontroller

&= Diskettenlaufwerke

L) DVDJCD-ROM-Laufuerke
t Grafikkarte

-2 IDE ATAFATAPT-Cantroller
=
-
t

=
=
-
H

-7y Mause und andere Zeigegerste
‘B onitore

H8 Metzwerkadapter

H@ Sample Driver

& 5C5T- und RATD-Cantroller

[ Systemgerste
&% Tastaturen

o e - o - - [ -

= traller

= Intel(R) 52501BA/EBAM USE Universal Host Controller - 2442
& Intel(R) B2601B4/EAM LISE Universal Host Controller - 2444
= |hlenbrack USB-Locomet-Interface

= |JSB-Root-Hub

= LISE-Root-Hub

Hier wird das Uhlenbrock USB-LocoNet-Interface angezeigt.

o

l4]

2.4 Installation der Treibersoftware bei Windows VISTA

Start der Installation per Doppelklick auf
,USB-LocoNet-Interface.exe*

A = =)

G- « an2sw » USB-Treiber » W2k XP Vista » ~ [ 4 | suchen B

Datei Bearbeiten Ansicht Extras 2

s - Name Aufnshmedstum  Markierungen  GroBe Bewertung
IE Dokumente } 86
B Bilder i }‘ .
[ B Musik L RUw2kinf
; 3 Zuletzt gesndert
BB suchvorgange setupini USB-LocoNet-Interface.exe
Ji Offentiich f by Driver Installation Utilty
I : 201 KB
: Ainderungsdaturm: 11.04.2008 09:45
(o
Ordner -~

14



Folgendes Fenster erscheint:

& Uhlenbrock 63120 USB-LocoNet-Interface Driver Installer ==
Uhlenbrodk Elektronik GmbH
Uhlenbrock 63120 USB-LocoMet-Interface
Installation Location: Driver Version 4,40

I C:\Program Files\Uhlenbrodk\USB-LocoNet-Interface

Change Install Location... i Install i Cancel |

Klicken Sie auf ,Install“ um die Installation zu starten.

[ hl
% Uhlenbrock 63120 USB-LocoNet-Interface Driver Installer (Keine Riick... ﬁ |

Copying Driver Files

G G Driver Version 4,40

Please wait while driver files are copied...

Change Install Lacakion. .. | | Install I Cancel

v
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Nach dem Kopieren der einzelnen Dateien erscheinen zwei Hinweise
des Windows Sicherheitscenters. Mit Klick auf “Diese Treibersoft-

ware trotzdem installieren* wird die Treiber-Software installiert.

I Windows-Sicherheit =

&] Der Herausgeber der Treibersoftware konnte nicht Gberpriift

werden.

% Diese Treibersoftware nicht installieren
Sie sollten auf der Website des betreffenden Herstellers nach aktualisierter
Treibersoftware fir das Gerdt suchen.

% Diese Treibersoftware trotzdem installieren
Installieren Sie nur Treibersoftware, die Sie von der Website oder einem
Datentriger des Herstellers erhalten haben. Nicht signierte Software aus
anderen Quellen kann Schiaden auf dem Computer verursachen oder zum
Verlust bzw. Diebstahl von Informationen fidhren.

Die Treibersoftware, die Sie installieren machten, hat keine giltige digitale Signatur, mit der
der Herausgeber Gberprift werden kann. Es kdnnte sich daher um baswillige Software
handeln. Sie sollten nur Treibersoftware von vertrauenswiirdigen Herausgebern installieren.
Wie kann festgestellt werden, welche Gerdtesoftware bedenkenlos installiert werden kann?

15
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Success m

:I Installation completed successfully

Nach der Installation missen Sie gegebenenfalls den PC neu starten
oder diesen zu einem spéateren Zeitpunkt manuell neu starten.

Microsoft Windows M

Sie mussen den Computer neu starten, damit die
Anderungen wirksam werden.

Speichern Sie alle gedffneten Dateien und schlieBen Sie alle
Programme vor dern Neustart.

| Jetzt neu starten i[ Spater neu starten ]

L__J——

Nach erfolgtem Neustart kdnnen Sie die IB-Com per USB-Kabel an
Ihren PC anschlieBen.

Zur Kontrolle der Treiber klicken Sie in der ,Systemsteuerung*” auf
~System®

Anpaszung Antivc
PersonalEd

P W

Energieoptionen  Farbuemaltung

Dann unter Aufgaben auf ,Geréte-Manager*

16
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(R = » Systemsteuerung » System.
Besbcien Bnscht_Exves 1

Basisinformationen iiber den Computer anzeigen
Windows-diion
Windows Vits™ Utimate
Copyright © 2007 Microsoft Corporation. AleRechte vorbehalten.
Senvice Pack L v668

System
Kissiiation Windows-Leistungeindex
Prozessor Intel®) Core(TM2 CPU 6320 @ 1.86GHz 259 GHz
Adbeitzpeicher RAM): 400 GB
Systemtyp: 32 8t Betriebezyetem

Eintellungen far Computemamen, Domne und Arbeitsgruppe

Computeeme enetpc @Ernselungen

Volstindige cherpc ndem
eimame

Computetbechrebung:

Avesgrugpe wAGION

Windows-Aktivierung
Windows is ativiet,

Product D ATSRCURENCE 1ot K ndern

Weterenformationen online.

Unter Anschliisse (COM & LPT) und unter USB-Controller sehen Sie
die installierten Treiber.

Datei i Ansicht 2
e=m |
- CHEF-PC

Y3 Anschlisse (COM & LPT)

% Audio-, Video- und Gamecontroller
& Computer

= Diskettenlaufwerkcontroller

5] Diskettenlaufwerke

<4 DVD/CD-ROM-Laufwerke

% Eingabegerte (Human Interface Devices)
%, Grafikkarte

@ IEEE 1394 Bus-Hostcontroller

o Laufwerke

-l Miause und andere Zeigegerite

& Monitore

¥ Netzwerkadapter

[0 Prozessoren

£ Speichercontroller

4K Systemgerate

2 Tastaturen

-§ UsB-Controller

Hier wird das Uhlenbrock USB-LocoNet-Interface (z.B. COM3)
angezeigt:
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) Gerate-Manager - [EISEES)
Datei  Aktion Ansicht 2
=@ E|H

=g CHEF-PC

-7 Anschlasse (COM & LPT)

73" ECP-Druckeranschluss (LPTL)

72 Kommunikationsanschluss (COM1)

i T3 Uhlenbrock USB - LocoNet - Interface (COM3)
& Audio-, Video- und Gamecontroller

{8 Computer

= Diskettenlaufwerkcontroller

] Diskettenlaufwerke

45 DVD/CD-ROM-Laufwerke .
{5 Eingabegerate (Human Interface Devices)
%, Grafikkarte

-@ IEEE 1394 Bus-Hosteontroller

y Laufwerke

-l Mause und andere Zeigegerite

B Monitore

¥ Netzwerkadapter

I Prozessoren

<& Speichercontroller

4K Systemgerate

LR T

I Tastaturen
-§ USB-Controller

- § %PCIWEN_8086&:DEV_2934.DeviceDesc%
%PCIWEN_80868DEV_2935 DeviceDesc%
%PCTVEN_80868DEV_2936 DeviceDesc%
FPCIWEN_8086&DEV_2937.DeviceDesc %
FPCIVWEN_8086&DEV_2938.DeviceDesc %
FPCIWEN_8086&DEV_2939.DeviceDesc %
%PCIVEN_8086&DEV_2934 DeviceDesc%
:PCIWVEN_8086&DEV_293C DeviceDesc%

Uhlenbrock USB-LocoNet Device

|

Achtung Der COMPORT kann je nach System eine unterschiedliche Num-
merierung haben!

2.5 Installation der Treibersoftware bei Windows XP

Start der Installation per Doppelklick auf
,USB-LocoNet-Interface.exe”

& C:\Dokumente und Einstellungen\edviEigene Dateien\Uhlenbrock-USB-Treiber\W2k_XP_Vista

=]
2

Datei Bearbeiten Ansicht  Favoriten  Extras 7
Qawuk + () T D suchen [ ordner
Adresse |23 C:\Dokumente und Einstellingen|edviEigene Dateisn|Uhlenbrock-USB-Treiber|w2k_xP_Vista V| ‘Wechseln zu
Grofie | Typ Geéndert am
Datei- und Ordneraufgaben Dateiordrner 78,04.2008 15:25
Dateiordner 26.04,2008 15:25
[} Datel umbenennen
- i 6KB Setup-Informationen  11,04,2008 09:45
[ Datel verschicben : d SKE Setup-Informationen  11.04.2008 09145
Datei kopieren “setup. KB Konfigurationseinst...  11.04.2008 03:45
€ Datei im Wb veriiffentlichen f - 252KB  Anwendung 11.04,2008 09:45
() Datsi in E-Mal versenden
¥ Datei lfschen
Andere Orke
[ Unlenbrock-USE-Treiber
I} Eigene Dateien
I3 Gemeinsame Dokumente
i Arbeitsplatz
3 Netawerkumgebung
Beschreibung: Driver Installation Uity Firma; Silicon Laboratories, Inc, Datsiversion: 2,0,0.0 Erstelk am 291 KB 4 Eigener Computer

18
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Folgendes Fenster erscheint

<2 Uhlenbrock 63120 USB-lLocoNet-Interface Driver Installer E'
Uhlenbrock Elekbronik. GrbH
Uhlenbrock 63120 USB-LocoNet-Inkerface
Installation Location: Driver Version 4,40

| C:\Pragram Files\UhlenbrocklUSE-LocoMet-Interface

Change Install Location... Cancel

Bei Klick auf ,Install®.

4

Flease wait while system is scanned ...

Erscheint zweimal dieser Hinweis:
Softwareinstallation

! } Die zu installierende Software hat den Windows-Logo-Test nicht bestanden,
- der die Kormpatibilitat mit Windaws =P Lberpriift. [warur ist dieser Test
wichtin?)

Das Fortsetzen der Installation dieser Software kann die korrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.
Microsoft empfiehlt strengstens. die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fiir Software. die den
Windows-Logo-Test bestanden hat, in ¥erbind zu setzen.

[ Inztallation fartzetzen ] | Inztallation abbrechen |

Mit ,Installation fortsetzen” quittieren.

.
1 ) Installation completed successfully

Gegebenenfalls PC ,Neu starten* oder Modul an den PC anschlie-
Ben.
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Folgende Fenster erscheinen zweimal hintereinander:

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen

Es wird nach aktueller und aktualisierter 5 oftware auf dem
Computer, auf der Hardwareinztallations-CD oder auf der
‘windows pdate-w'ebsite [mit [hrer Erlaubnis] gesucht,

Datenzchutzrichtlinie anzeigen

Soll eine Yerbindung mit ‘Windows Update hergestellt werden,
urn hach 5 oftware zu suchen?

(O da, nur diese eine bal
(1 Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerat angeschlossen wird

@

Klicken Sie auf "wWeiter'", um den Vaorgang fortzuzetzen.

[ wieiter = ] [Abhrechen]

Markieren Sie ,Nein, diesmal nicht* und klicken Sie auf ,Weiter".
Folgendes Fenster erscheint:

Assistent fiir das Suchen neuer, Hardware

Mit diezem Aszsistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarekomponente installieren:

Uhlenbrock USB-Locoket-nterface

/ '_) Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
\_4_ oder Diskette geliefert wurde. legen Sie diese
T jetzt ein.

‘wie mochten Sie vorgehen?

O Software von einer Liste oder bestimmten Quelle
installieren [fiir fortgeschrittene B enutzer]

Klicken Sie auf "wieiter"", um den Vorgang fortzusetzen.

[ < Zurlick ” ‘wieiter > I [Abhrechen]

Markieren Sie auf ,Software automatisch Installieren (empfohlen)*
und anschlielRend auf ,\Weiter*.
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Assistent fiir das Suchen|neuer, Hardware

Die Software wird installiert. .. .

g Uhlenbrock USB-LocoMet-Interface

slabwhnt. sps
nach C:AWINDOW Shsystem325DRIVERS

Im Geratemanager wird das Uhlenbrock USB-LocoNet-Interface
(z.B. COM3) angezeigt.

Achtung Der COMPORT kann je nach System eine unterschiedliche Num-
merierung haben!

2.6 Interface in Betrieb nehmen
Bei erfolgreicher Installation hat der PC einen neuen ComPort mit
der Bezeichnung ,Uhlenbrock USB-LocoNet-Interface".

Jetzt kann das Interface Uber den ComPort per Software angespro-
chen werden.

Verbinden Sie dann den USB-Anschluss der IB-COM mit der USB-
Schnittstelle des Computers.

Zur Verbindung dient das Uhlenbrock USB-Anschlusskabel Art.-Nr.
61070. Dabei handelt es sich um ein USB-Verbindungskabel mit
Aund B Steckertyp, wie es z.B. auch zur Verbindung des Computers
mit einem USB-Drucker benutzt wird

2.7 Interface konfigurieren

Da das Interface der IB-COM technisch gesehen dem LocoNet-In-
terface 63120 entspricht, wird es wie dieses per LocoNet-Program-
mierung eingestellt (siehe Kapitel 4.3).

Als Artikelnummer verwenden Sie die 63 120; die Moduladresse ist 1.
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LNCV

Beschreibung

Wert ab Werk

Moduladresse

1

Software-Version

Baudrate

4

IB-COM - Kap. 2.8

1=19200
2=38400
3=57600
4=115200

4 LocoNet Direktmodus 0
O=aus

1=ein

2.8 Kommunikation PC - LocoNet (nur fiir Experten)

Achtung

Die Kommunikation zwischen PC und LocoNet muss nach folgendem
Schema ablaufen:

Message Uber USB aussenden und anschliefend warten bis die
gesendete Message wieder empfangen wurde, bevor eine neue
Message gesendet wird. Falls andere Messages in der Wartezeit
empfangen werden, diese bearbeiten.

LACK (Long Acknowledge Message) Bearbeitung: Falls auf eine
Message ein LACK folgen kann (siehe LocoNet-Dokumentation, auf
welche Messages ein LACK folgen kann), muss nach dem Sende-
und Empfangsvorgang per ComPort ein Flag gesetzt werden. Ist
dieses Flag gesetzt und die nachste empfangene Message ist eine
LACK-Message, so muss diese bearbeitet werden, weil sie eine
Antwort auf die gesendete Message ist. Ist die nachste emfangene
Message kein LACK, so wird das gesetzte Flag zurickgenommen.
Auf diese Weise ist gewahrleistet, dass ein LACK nicht einer falschen
Message zugeordnet wird.

Empfangene Messages auswerten und bearbeiten.

Durch den Wiederempfang gesendeter Messages miissen vom PC
initiierte Aktionen nicht getrennt bearbeitet werden, da sie nach der
Ubertragung an LocoNet wieder im Eingangspuffer liegen und durch
die Empfangsroutine bearbeitet werden.

Das Senden von Messages ohne eine Kontrolle des Riuckempfangs
kann zu Fehlern in der Kommunikation zwischen PC und LocoNet
fuhren. Unter Verwendung einer Baudrate von 115200 Baud kann
durch diese Kontrolle keine Verringerung der Kommunikationsge-
schwindigkeit auftreten.

2.9 LocoNet-Direktmodus

Hinweis

Ist der LocoNet Direktmodus eingestellt (LNCV 4 = 1), so wird jedes
Byte direkt auf LocoNet ohne jegliche Kontrolle durch das Interface
ausgesendet. Dieser Modus sollte nur mit der Baudrate 19200 be-
nutzt werden.

Die Einstellungen des Interface bleiben auch dann erhalten, wenn die
Konfiguration der IB-COM auf die Werkseinstellung zurlickgesetzt wird.

22




IB-COM - Kap. 3 —— —

3. Die Anschlisse der IB-Com

Im Folgenden werden die Anschliisse der IB-Com beschrieben und
was beim Anschluss der einzelnen Gerate gegebenenfalls beachtet
werden muss.

3.1 Definition der einzelnen Anschlussbuchsen

Das Bild unten zeigt die Riickseite der IB-Com mit allen Anschliissen:

Bild 3.11 Uhlenbrock Elekronk GmbH
- . Ve n Gormany B
Die Riickseite der IB-COM e o B e o
mit allen Anschliissen Locoet  Loconet T

Computer

- AR

s88-Anschluss s88-Ruckmeldemodule™
Western-Buchse:  LocoNet B (Booster)
Western-Buchse:  LocoNet T (Throttle)

3-polige Steckleiste: DCC-Booster

6-polige Steckleiste: Trafo, Normalgleis, Programmiergleis
USB-Buchse: USB-Computeranschluss

3.2 Konfektionierung der Anschlussstecker

FUr den Anschluss von Trafo, Gleis, Program-

Bild3.21 Miergleis und DCC-Booster sind der IB-Com

Bezeichnung der einzelnen ZWei Stecker beigelegt. Diese werden auf dem

Klemmen eines Anschluss- Arbeitstisch mit den gewlnschten Leitungen
steckers yersehen.

Die anzuschliessenden Kabel werden aus Litze
oder Draht mit einem Querschnitt von mind. 0,5mm?2 gefertigt, am
Leitungsende um ca. 6mm abisoliert, sorgfaltig verdrillt und nach
Moglichkeit verzinnt.

Bei dem 3-poligen Klemmstecker wird mit einem schmalen Schrau-
bendreher (2mm) durch die obere Offnung des Steckers die

y Klemmvorrichtung durch leichtes
A Driicken getffnet. Ein Kabel wird mit
L/ dem abisolierten Ende von vorne in
Bild 3.22 - den Klemmstecker eingeftihrt. Mit
Fixierung der Kabel < ‘ Loslassen des Schraubendrehers
m Klemmstecker < ik ) wird das Kabel in seiner Position
F N 4 fixiert und ein sicherer Kontakt her-
5 - gestellt.
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Bild 3.23

Bezeichnung der
einzelnen Klemmen des
Schraubklemmsteckers

IB-COM - Kap. 3.3

Der 6-polige Stecker fur den Anschluss
von Trafo, Gleis und Programmiergleis
ist ein Schraubklemmenstecker, bei dem
die Kabel durch Festdrehen der Schraube
fixiert werden.

3.3 Anschluss Trafo, Gleis und Programmiergleis

Bild 3.31

Belegung der Klemmen des
6-poligen Anschlusssteckers

Wichtig

Bild 3.32
Anschluss
2-Leiter-Gleis

Bild 3.33

Anschluss
3-Leiter-Gleis

Hinweis

Der Anschluss von Trafo, Gleis und Programmiergleis erfolgt gemein-
sam am 6-poligen Schraubklemmstecker.

Die Belegung des Schraubklemmsteckers ist:

123456
Ii o

i

1. Programmiergleis

| gelb 16V~ 2. Programmiergleis

braun 16V~ 3. D|g|ta|spanngng Gleisanschluss
4. Masse der Digitalspannung
braun braun X
ot ot Gleisanschluss
5. Masse der 16V Wechselspannung
vom Trafo
6. 16V Wechselspannung vom Trafo
Programmiergleis Normalgleis

Trafo

Zum stérungsfreien Betrieb ist ein Trafo von min. 52VA und 16V
Wechselspannung notwendig. Bei voller Auslastung empfehlen wir ei-
nen 64 VA oder 100 VA Transformator, z.B. den Uhlenbrock-Transfor-
mator 20070. Die Trafospannung sollte 18V ~ nicht Giberschreiten.

Die Wechselspannung des Transformators, die normalerweise zur
Versorgung von Weichen und Lampen dient, wird an Klemme 5
(braun) und 6 (gelb) angeschlossen.

Eine Verpolung kann das Geréat zerstoren, weil zusétzlich ange-
schlossene Digitalbausteine einen Kurzschluss zwischen der Trans-
formatorspannung und dem Digitalausgang verursachen kdnnen.

Gleis
2-Leiter-Gleis wird an die Klemmen 3 und 4

1t

des 6-poligen Schraubklemmsteckers ange-

schlossen. 3 4

Bei 3-Leiter-Gleis (Marklin) wird der Gleismit- o Qoee0Q
telleiter an Klemme 3 (rotes Marklin Kabel)und - — — — ¢ { — —
der Gleiskorper an Klemme 4 (braunes Marklin

Kabel) angeschlossen. 3 4

Fur alle Anschlisse sollten Sie méglichst groRe Leitungsquerschnitte
verwenden (mindestens 0,5mm?). Der Anschluss ans Normalgleis
sollte an mehreren Stellen der Anlage erfolgen. Wir empfehlen bei
HO Einspeisungspunkte im Abstand von ca. 1 m..
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Hinweis

Achtung

Tipp

IB-COM - Kap. 3.4

Programmiergleis
Das Programmiergleis ist ein Gleisstuick, das speziell zur Program-
mierung und zum Auslesen von Lokdecodern eingerichtet wird.

Das Gleis wird an Klemme 1 (braun) und 2 (rot) des Schraubklemm-
steckers angeschlossen.

Der Programmiergleisanschluss kann nur zum Programmieren und
Auslesen von Decodern verwendet werden. Er kann nicht fur den
Fahrbetrieb genutzt werden.

Soll das Programmiergleis auch fur den Fahrbetrieb genutzt werden,
so muss es Uber einen Umschalter (z.B. unseren Schaltdecoder
SD1, Art.-Nr. 67 500) allpolig an den Gleisanschluss angeschlossen
werden.

Sind die Anschliisse zum Programmiergleis vertauscht, so schaltet die
IB-Com die Gleisspannung ab, sobald ein Fahrzeug die Trennstelle
zum Programmiergleis Uberfahrt.

3.4 Anschluss DCC-Booster

Bild 3.41

Belegung der Klemmen des
3-poligen Anschlusssteckers

Hinweis

3.5 Anschluss

Hinweis

DCC-Booster werden an die DCC-Booster-Buchse angeschlossen.
Sie kénnen das Motorola- und das DCC-Datenformat ausgeben.

Lenz-Booster

Die beiden Signalleitungen ,C* und ,D*, sowie die Kurzschlussmelde-
leitung ,E" werden gemaf der Zeichnung an den 3-poligen Klemmste-
cker angeschlossen.

Iﬂl 1 C=Signal +
j 2 D = Signal -
123 3 E=Kurzschlussmeldeleitung

Marklin- und Arnold Digital= Booster

Marklin Digital= Booster (6016) und Arnold Digital= Booster (86015)
werden mit Hilfe des Uhlenbrock Adapters 61030 an die DCC-Boo-
ster-Buchse angeschlossen.

Andere DCC-Booster

Andere DCC-Booster besitzen normalerweise nur zwei Verbindungs-
kabel, die an Klemme 1 und 2 des 3-poligen Klemmsteckers fiir die
DCC-Booster-Buchse angeschlossen werden.

Durch das Fehlen der Kurzschlussmeldeleitung ,E“ haben diese
DCC-Booster keine Mdoglichkeit eine Kurzschlussmeldung an die
IB-COM zu Ubermitteln. Sie sind aber normalerweise durch eine
eigene Kurzschlusssicherung geschutzt.

LocoNet Booster

LocoNet Booster werden mit einem 6-poligen Western-Stecker an
die LocoNet B-Buchse angeschlossen.

Durch das Fehlen der Kurzschlussmeldeleitung haben diese Boo-
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ster keine Moglichkeit eine Kurzschlussmeldung an die IB-COM zu
Ubermitteln. Sie sind aber normalerweise durch eine eigene Kurz-
schlusssicherung geschutzt.

3.6 Anschluss LocoNet

Die IB-COM unterstutzt alle zur Zeit bekannten Gerate, die Uber eine
LocoNet-Schnittstelle verflgen.

Dabei gilt, dass LocoNet Booster an LocoNet B angeschlossen
werden, da hier das digitale Schienensignal zur Verfugung steht.
Der Anschluss LocoNet T eignet sich nur fir Handsteuergerate und
Gerate, die kein digitales Schienensignal brauchen.

3.7 Anschluss Computer-Interface

Achtung

Bevor Sie die IB-COM mit dem PC verbinden, muss die Treibersoft-
ware fur das Interface installiert werden (siehe Kapitel 2), sonst kann
es zu Fehlfunktionen lhres PC-Systems kommen.

Beim Computer-Interface handelt es sich um eine USB-Computer-
schnittstelle. Diese Schnittstelle befindet sich an IBM-kompatiblen
PCs oder Laptops.

Zur Verbindung der IB-COM mit der USB-Schnittstelle des
Computers dient das Uhlenbrock USB-Anschlusskabel Art.-Nr.
61070. Dabei handelt es sich um ein USB-Verbindungskabel mit
Aund B Steckertyp, wie es z.B. auch zur Verbindung des Computers
mit einem USB-Drucker benutzt wird.

Die Computerschnittstelle ist werkseitig auf eine Datenlibertragungs-
rate von 115200 Baud eingestellt.

3.8 Anschluss s88-Module

Bild 3.81

Verlauf des Flachband-
kabels bei Anschluss
mehrerer s88-Riickmelde-
module an die IB-COM

Ruckmeldemodule dienen zur Gleistiberwachung und zur Zug-
Uberwachung bei einer automatischen Steuerung der Modellbahn-
anlage.

Am s88 Riickmeldeeingang kénnen alle Riickmeldemodule verwen-
det werden, die dem Marklin s88 Standard entsprechen.

Das dem Modul beiliegende Flachbandkabel verbindet das Modul
mit der s88-Anschlussbuchse der IB-COM. Bei beiden Geraten muss
der Stecker so eingesteckt werden, dass das Flachbandkabel ‘nach
unten’ gefiihrt wird.

Werden mehrere Module benutzt, so wird jeweils ein Flachbandkabel
vom Ausgang des letzten Moduls zum Eingang des nachsten Moduls
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bendtigt, um alle Module hintereinander mit dem Rickmeldebus zu
verbinden. Siehe auch Bedienungsanleitung der jeweiligen Module.

Zu den Gleisabschnitten

Bild 3.82 — - — -
] ® - - @ -
Anschluss von s88- £ - A - A
Riickmeldemodulen g 1 2 C 1 3 C
an die IB-COM - 1 & r 1 & r
< « <
Busleitung Busleitung
(Flachbandkabel) (Flachbandkabel)

27




IB-COM - Kap. 4

4. Die Utility-Software
Vor dem ersten Betrieb des Gerates miissen Sie den USB-Treiber
(siehe Kapitel 2) und das Programm IB_Util.exe installieren.

Das Programm ,|B_Util.exe” finden Sie auf der dem Gerat beilie-
genden Utility-CD. Es stellt die Verbindung zum Interface der IB-Com
her und stellt Ihnen folgende Funktionalitat zur Verfugung:

eine Bedienoberflache mit Fahrpult, Keyboard und Riickmeldemoni-
tor, die Sie fur einfache Fahr- und Schaltaufgaben nutzen kdnnen,

den Menupunkt Einstellungen, z.B. mit den Unterments Datenfor-
mat, Sonderoptionen und Reset des Gerates,

den Menupunkt Werkzeuge, zur komfortablen Programmierung von
DCC-Decodern und LocoNet-Modulen.

4.1 Die Bedienoberflache

Nach dem Start der ,IB_Util.exe" erscheint folgendes Fenster:

&8 B-COM Uhlenbrock Elektronik GmbH ‘ o= e |
Datei Einstellingen Werkzeuge 7
usPot Fahipult 1 Keybosrd T Riickmelder
Potir: | 3
(2 Lok:
B 3
2 = Adresse: T
Trennen -
— Fomat | DCL-28
J s
50 "
__swe | Hlesh
25 (R
S
0 = <- >
¢ 0 00 606060006006 0
o] ol 2 3 (4] (] (o) ]| &) ] 5e] e o]

Unter ,USB-Port" wird der Port angezeigt, der mit der Treibersoftware
als ,Uhlenbrock USB-LocoNet-Interface” installiert wurde (siehe
Kapitel 2). Klicken Sie auf ,Verbinden®, um die Verbindung zur IB-
Com herzustellen.

4.2 Einstellungen - Grundeinstellungen - ,Lokdatenformat*

Einstellung des Lok-Grunddatenformates, das fur erstmalig aufgeru-
fene Decoder automatisch gewahit wird, wenn dem einzelnen Deco-
der kein anderes Datenformat zugewiesen wird (siehe Kap. 4.5).

Hier sollte vor dem ersten Gebrauch der IB-COM das Datenformat
eingestellt werden, das am haufigsten benutzt wird. Die Vorgabe ist
das DCC-Datenformat.

Mégliche Einstellungen sind:

DCC 14-28-128
DCC-Format mit 14, 28 oder 128 Fahrstufen
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Hinweis

Motorola - alt

altes Motorola Datenformat

Lokdecoder ohne Sonderfunktionen
Funktionsdecoder-Steuerung Uber die Tasten [f1] bis [f4]

Motorola - neu
auch Spur-I-Format, mit den Lok-Sonderfunktionen f1 bis f4

Und so wird’s gemacht:

« IB_Util.exe starten

« Verbinden“ betatigen

« Unter ,Einstellungen“ das Meni ,,Grundeinstellungen® aufrufen

« Es erscheint ein Fenster fur die Grundeinstellungen

« Im Rollmenii,Lokdatenformat” das gewtinschte Format auswéhlen
« Eingabe mit dem Knopf ,Einstellungen tibernehmen*” bestatigen

Das Format einzelner Decoder kann unabhéangig vom Grunddaten-
format jederzeit problemlos tUber das Menu ,Einstellungen - Lokda-
tenformat einzeln“ eingestellt werden.

4.3 Einstellungen - Grundeinstellungen - , Magnetartikeldatenformat*

Achtung

Hier wird vor dem ersten Gebrauch der IB-COM das Datenformat
eingestellt, das fur alle Schaltadressen benutzt werden soll.

Zur Verfugung stehen das DCC- oder das Motorola-Datenformat.
Die Vorgabe ist das DCC-Datenformat.

Und so wird’s gemacht:

« IB_Util.exe starten

« Verbinden“ betatigen

« Unter ,Einstellungen“ das Meni ,,Grundeinstellungen“ aufrufen

« Es erscheint ein Fenster fur die Grundeinstellungen

« Im Rollmeni ,Magnetartikeldatenformat” das gewilinschte Format
auswahlen

« Eingabe mit dem Knopf ,Einstellungen tibernehmen*” bestéatigen

Mogliche Weichendecoder im Motorola Format:
Uhlenbrock, Marklin, Viessmann, Modeltreno

Mogliche Weichendecoder im DCC Format:
Uhlenbrock, Roco, Arnold, LGB, Lenz, Marklin=, Digitrax, etc.

Weichendecoder der Firmen Marklin, Viessmann und Modeltreno
fur das Motorola Datenformat steuern jeweils vier Weichenantriebe.
Die Adresse, die am DIP-Schalter dieser Decoder eingestellt wird,
ist nicht identisch mit den Weichenadressen der am Decoder ange-
schlossenen Weichen.

Alle Einstellungsmenus der IB-COM verwenden diese Weichenadres-
sen und nicht die Weichendecoderadresse.

Eine Tabelle, die die Zuordnung zwischen der Stellung der DIP-
Schalter und den Weichenadressen, sowie die Zuordnung zu den
Mérklin Keyboards enthélt finden Sie im Anhang.
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4.4 Einstellungen - Grundeinstellungen -, Optionale Einstellungen*

Falls gewiinscht kdnnen im Grundeinstellungsmeni noch weitere
Einstellungen vorgenommen werden.

Die Einschaltzeit fur Magnetartikel

Wenn ein Magnetartikel geschaltet wird, so sind dazu zwei Befehle
notwendig, ein Befehl um den Magnetartikel einzuschalten und ein
Befehl, um den Magnetartikel wieder auszuschalten. Werden diese
Befehle direkt hintereinander ohne eine Pause an die Zentrale ge-
sendet, so schaltet die Zentrale den Magentartikel mindesten fiir
die hier einstellbare ,minimale Einschaltzeit* ein. Wird hingegen nur
ein Einschaltbefehl gesendet und kein Ausschaltbefehl, so schaltet
die Zentrale selbstandig den Magnetartikel nach der ,maximalen
Einschaltzeit* wieder aus, um eine Uberlastung des Magnetartikels
zu vermeiden.

Anzahl der gesendeten Mag.-Pakete pro Befehl

Wird das DCC Datenformat fiir die Steuerung von Magnetartikeln
verwendet, so kann die Anzahl der von der Zentrale gesendeten
Datenpakete pro Magnetartikelbefehl hier eingestellt werden. Mag-
netartikeldecoder die nicht sofort reagieren, konnen méglicherweise
Uber eine VergréRRerung dieser Einstellung zu einer Reaktion bewegt
werden.

,STOP“-Zustand

Wird diese Option mit einem Haken versehen, so startet die IB-COM
im Zustand ,STOP*, also mit abgeschalteter Gleisspannung.

4.5 Einstellungen - ,Lokdatenformat einzeln*

Wenn Sie einzelne Lokdecoder mit einem anderen Datenformat als
dem allgemeinen Datenformat fur Lokomotiven steuern wollen, so
kénnen Sie fiir jede Lokadresse einzeln ein eigenes Datenformat
einstellen.

Und so wird’s gemacht:

« |IB_Ultil.exe starten

« Verbinden“ betétigen

 Unter ,Einstellungen* das MenU ,Lokdatenformat einzeln“ aufrufen
« Es erscheint das folgende Fenster:

& s Lokdatenformat einzeln x|
Lok datenfarmat
Lokadresze: I — ’7| j
Einstellung libermehmen I abbrechen I

» Tragen Sie unter ,Lokadresse” die Adresse ein, fir die Sie das
Format andern wollen.
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 Unter ,Lokdatenformat” erscheint das derzeit eingestellte Format.

« Jetztkdnnen Sie im rechten Rollmen( ein anderes Format auswahlen.

* Mit dem Knopf ,Einstellung tibernehmen” wird das Datenformat in
die IB-COM Ubernommen.

4.6 Einstellungen - ,Sonderoptionen*

Die IB-COM besitzt verschiedene Sonderoptionen, die die Arbeits-
weise des Gerates beeinflussen und die sich je nach verwendeter
Software-Version unterscheiden kénnen.

Jede Sonderoption kann mit einer Kennzahl angewahlt und verandert
werden. Die einzelnen Sonderoptionen kénnen fur den jeweiligen
Softwarestand einer gesonderten Liste enthommen werden. Bei
spateren Softwarednderungen befindet sich bei der Update-Software
eine Datei mit den entsprechenden Erlauterungen.

Und so wird’s gemacht:

« IB_Util.exe starten

« Verbinden“ betatigen

e Unter ,Einstellungen“ das Meni ,Sonderoptionen” aufrufen
« Es erscheint das folgende Fenster:

x
SOl |

Programmieren |

« An der ersten Eingabepostition hinter ,SO" die Kennnummer der
Sonderoption eingeben.

» Mit dem Knopf ,Lesen” die Sonderoption auslesen.

* Den Wert fur die entsprechende Sonderoption auf der rechten
Seite eingeben.

« Mit dem Knopf ,Programmieren” die Sonderoption jetzt andern.

4.7 Einstellungen -, s88-Anschluss”

Die IB-Com verfiigt Uber einen Anschluss fiir s88 Riickmeldemo-
dule. Hier konnen bis 31 marklinkompatible s88-Rickmeldemodule
angeschlossen werden. Damit die Geschwindigkeit der S88-Rlick-
mledung optimal ist muss die Anzahl der angeschlossenen Module
eingestellt werden.

Ferner kann die Basisadresse fir alle Riickmeldungen festgelegt
werden. Die Basisadresse ist die Adresse, mit der der 1. Eingang des
ersten s88-Riickmeldemoduls, das an der s88-Anschlussbuchse an-
geschlossen ist, eine Rickmeldung erzeugt. Die nachfolgenden Ein-
gange erzeugen dann Rickmeldungen mit aufsteigen Adressen.

Und so wird’s gemacht:
« |IB_Ultil.exe starten
« Verbinden" betétigen
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e Unter ,Einstellungen“ das Menu ,s88-Anschluss” aufrufen
« Es erscheint das folgende Fenster:

=
Anzahl der s88 Module: I 31

Basizadresze der £88 Riickmeldungen: I 1

Einztellung Libernehmen I abbrechen I

 Tragen Sie unter ,Anzahl der s88-Module” die tatsachliche Anzahl
der angeschlossenen s88-Module ein.

« In das Eingabefeld ,Basisadresse der s88-Riickmeldungen“ tragen
Sie die Ruckmeldeadresse des ersten Eingangs lhres ersten s88-
Moduls ein.

* Mit dem Knopf ,Einstellung ibernehmen* werden die s88-Einstel-
lungen in die IB-COM libernommen.

Hinweis In die IB-Com ist der Uhlenbrock s88-LocoNet-Adapter (Art.Nr.
63880) direkt eingebaut. Er hat ab Werk die Moduladresse 1.
Sollen weitere s88-LocoNet-Adapter am LocoNet der IB-COM
verwendet werden, so miissen diese andere Moduladressen sowie
andere Basisadressen erhalten.

4.8 Einstellungen - , Serien- und Versionsnummer*

Unter diesem Menipunkt finden Sie die Seriennummer Ihres Gerates
und die Versionsnummer der Systemsoftware.

Und so wird’s gemacht:
« |IB_Ultil.exe starten
« Verbinden“ betétigen

« Unter ,Einstellungen“ das Menii, Serien- und Versionsnummer* aufrufen
« Es erscheint das folgende Fenster:

& 1 Serienummer und Software-¥ x|

Seriennummer: |1 100000003

Software-erzion: |1 .oon

4.9 Einstellungen -, Zurticksetzen“

Mit diesem MenUpunkt [aRt sich die IB-COM auf Ihre Werkseinstel-
lungen zuriicksetzen.

4.9.1 Konfiguration

Alle Anderungen im Grundeinstellungsmenii werden geléscht. Alle
Veranderungen der Sonderoptionen werden zuriickgenommen.

Grund-Datenformat fur Loks DCC
Grund-Datenformat fur Weichen DCC

32




IB-COM - Kap. 4.10 ——

Beim Einschalten Geréat in den Zustand  |Zustand Go
Go oder Stop versetzen
Min. Einschaltzeit 100 ms

Sonderoptionen Zuriicknahme aller Anderungen

4.9.2 Lokdatenformat

Die Eintrage, die fiir einzelne Lokdecoder tber die Option ,Datenfor-
mat einzelner Lokdecoder andern” (Kap. 4.5) gemacht wurden, werden
geldscht. Fir die entsprechenden Decoderadressen wird das ausge-
wahlte Grunddatenformat fir Lokdecoder (Kap. 4.2) Gbernommen.

Und so wird’s gemacht:

« IB_Util.exe starten

« Verbinden“ betétigen

 Unter ,Einstellungen“ das Menu ,Zurlicksetzen* aufrufen
« Es erscheint das folgende Fenster:

K.onfiguratian Lokdatentarmat

» Entweder (ber den Knopf ,Konfiguration* die IB-COM Grundein-
stellungen zurticksetzen oder Uber den Knopf ,Lokdatenformat*
alle Lokadressen auf das Lokdatenformat zurticksetzen, das in den
Grundeinstellungen eingestellt wurde.

» Der Reset wird durchgeftihrt und die IB-COM startet neu.

4.10 Werkzeuge - ,,DCC-Decoder programmieren*®

Dieser Menupunkt dient der Programmierung von DCC Decodern.
Wird er aufgerufen, so 6ffnet sich folgendes Fenster:

l
Datei Optionen

Lokadiesse: = sinzelne CV's programmiem
min. Geschwindigkeit [~ owlt -
mittlere Geschw. ',_ [~ Bitd
max. Geschwindigkeit [ I~ Bt
Anfahiverzogerung: - | " B2
Bremsverzigerung: - I” Biz
Decoderhersteller: : :: s::;
Software-Version: - I Bitg
DCC Konfiguration [CY29): I~ Bit7

[ iz | s

I~ Bit2: automatische Analogerksniung CV-Liste:

[~ Bit®: Rail-Com eingeschaltet [falls vorhandsn]

™ Bitd: Fahrstufentabelle aktiv

I~ Bitt: lange Adresse akliv

I™ BitS: nicht benwtzt

I” Bit7: nicht benutat

Decoder auslesen | Decoder pogrammisren
Status: |

Das Fenster ist in zwei Halften geteilt. Links befinden sich die wichtig-
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sten Konfigurationsvariablen (CVs). Jede CV ist mit ihrer Bedeutung
gekennzeichnet. Wird der Knopf ,,Decoder auslesen® betatigt, so liest
das Programm alle auf der linken Seite aufgefihrten CVs aus und
zeigt ihre aktuell eingestellten Werte an. Diese kénnen dann geandert
werden und Uber den Knopf ,,Decoder programmieren” wieder in den
Decoder geschrieben werden.

Die rechte Formularseite dient dazu einzelne CVs zu lesen und zu
programmieren. Hier kann der CV-Wert nummerisch eingegeben
werden oder es kdnnen einzelne Bits der CV gesetzt werden. Alle ge-
lesenen bzw. gednderten CVs werden in die CV-Liste ibernommen.

Die CV-Liste, die alle gelesenen und programmierten CV's enthalt,
kann Uber das Dateimeni gespeichert werden. Gespeicherte Listen
kénnen wieder zurlick geladen und geandert werden. Mit dem Menu-
punkt ,neuer Decoder* wird die Liste zurtickgesetzt und ein neuer
Decoder kann bearbeitet werden.

Unter dem MenU ,,Optionen” kann die Programmierung der Fahrstu-
fenkennlinie aufgerufen werden, sofern der Lokdecoder die entspre-
chenden CVs (67-94) unterstiitzt. Es erscheint ein Fenster mit einem
Achsenkreuz fur die Fahrstufenkennlinie.
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Uber den Knopf ,Lesen” wird die Fahrstufenkennlinie gelesen.
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Die einzelnen Punkte der Kennlinie kénnen jetzt mit der Maus ver-
andert werden. Ist die gewlnschte Kennlinie eingestellt, so kdnnen
die Anderungen uber den Knopf ,Programmieren* in den Decoder
programmiert werden. Die Werte der Kennlinie werden in die CV-Liste
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Ubernommen und werden ebenfalls mit abgespeichert.

4.11 Werkzeuge - ,LocoNet-Module programmieren*

Im Programm ,IB_Util.exe" gibt es einen Menlpunkt zur Program-
mierung von Uhlenbrock LocoNet-Modulen, wie z.B. von Riickmelde-
modulen oder Switch-Control.

Die Module werden uber sogenannte LocoNet-Configurations-
variablen (kurz LNCVs) programmiert. Diese LNCVs bestimmen
die Einstellung und Arbeitsweise der Module und kdnnen bei den
verschiedenen Modulen unterschiedliche Bedeutungen haben.

Die Beschreibung der einzelnen LNCVs, sowie den Anschluss des
Moduls entnehmen Sie bitte der jeweiligen Bedienungsanleitung.

4.11.1 Programmierung der Moduladresse

Werden auf einer Modellbahnanlage mehrere gleiche Module ver-
wendet, so braucht jedes zur Programmierung eine sogenannte Mo-
duladresse, damit die Zentrale weif, welches Modul gemeint ist.

Jedes neue Modul hat durch die Grundeinstellung des Prozessors
eine bestimmte Auslieferadresse. Diese entnehmen Sie bitte der
jeweiligen Beschreibung.

Und so wird’s gemacht:

* Verbinden Sie das Modul korrekt mit dem LocoNet.

» Rufen Sie das Programm ,IB_Util.exe" auf .

* Betétigen Sie den Knopf ,Verbinden*

* Rufen Sie unter ,Werkzeuge" den Menulpunkt ,LocoNet Module
programmieren” auf.

« Es erscheint das folgende Fenster:

+ s LocoNet Module progranim ﬂ
Artikelnunmer: I —

Modul Adresse: I -

Programmierung:

starten | beenden |
LM I 1 =| -
Lesen | Frogrammieres |

* Geben Sie die Artikelnummer des Moduls (hier der LISSY-Emp-
fanger 68610) ein.

* Geben Sie die Moduladresse des Empfangers ein (hier z.B. 1)

« Betatigen Sie unter ,,Programmierung” den Knopf ,starten*

* Es erscheint:
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x
Artikelnummer; I BEE10
Modul Adresse: I 1

Programmierung:

starten | beenden |
LM I 0 =| 1
Lesen | Programmieren |

* Im oberen Teil des Fensters wird die Artikelnummer des Moduls
und seine glltige Adresse angezeigt.

* Im unteren Teil des Fensters stehen die Nummer der LocoNet-CV
(hier ,,0" fur die Moduladresse) und ihr derzeit gultiger Wert (hier 1).
Hat das Modul eine Kontroll-LED, so blinkt diese, wenn das Modul
richtig angesprochen wurde.

« Sie konnen jetzt die Moduladresse im unteren rechten Feld &ndern
und mit dem Knopf ,Programmieren“ im Modul abspeichern. Das
Modul hat jetzt die von Ihnen vergebene neue Moduladresse.

4.11.2 Programmieren der LocoNet-CVs

* Verbinden Sie das Modul korrekt mit dem LocoNet.

* Rufen Sie das Programm ,IB_Util.exe"* auf .

« Betatigen Sie den Knopf ,Verbinden*

* Rufen Sie unter ,Werkzeuge“ den Menupunkt ,LocoNet Module
programmieren® auf.

« Es erscheint das folgende Fenster:

+ = LocoNet Module programm x|
Artikelnummer; I —
Modul Adresze: I -

Programmierung:

starten | beenden |
LINC I 1 =| -
Lesen | Frogrammieren |

* Geben Sie die Artikelnummer des Moduls (hier z.B. der LISSY-
Empfanger 68610) ein.

» Geben Sie die Moduladresse des Empfangers ein (hier z.B. 1).

« Betatigen Sie unter ,Programmierung“ den Knopf ,starten.

« Es erscheint:
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& «LocoMet Module programmi x|
Atikelrummer: I 8610

Modul Adresse: I 1

Programmierung:

starten | beenden |
LM I 0 =| 1
Lesen | Programmieren |

* Geben Sie in das linke untere Feld die Kennzahl der LocoNet CV
ein, die Sie programmieren méchten.

« Betétigen Sie den Knopf ,Lesen”. Die IB-COM liest die CV aus. Der
Wert wird im rechten unteren Feld angezeigt.

« Klicken Sie mit der Maus auf das rechte untere Feld geben Sie den
gewunschten Wert fur diese CV ein.

» Durch Betatigen des Knopfs ,Programmieren wird der ge&nderte
Wert programmiert.

* Mit dem Knopf ,beenden” wird die Programmierung des Moduls
abgeschlossen.

Sie kénnen mehrere LNCVs lesen und programmieren, bevor sie
das Fenster verlassen.
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5. Software-Update

Die Systemsoftware der IB-COM kann jederzeit Uber das interne
Computer-Interface aktualisiert werden.

Das Gerat braucht nicht gedffnet werden!

Vorbereitung Hardware

* Versorgen Sie die IB-COM uber einen Transformator mit Span-
nung.

« Verbinden Sie den Interface-Anschluss der IB-COM mit einer USB-
Schnittstelle des Computers.

 Trennen Sie die IB-COM vom LocoNet der Anlage.

Vorbereitung Software

Entweder Sie bekommen das Update der neuen Betriebssoftware
bei lnrem Handler oder Sie holen sich die entsprechenden Dateien
aus dem Internet: www.uhlenbrock.de

Vorgehensweise

» Schalten Sie die IB-COM fir 5 Sekunden aus und wieder ein.
« Starten Sie das Programm ,IBCOMWinupdate.exe“ und folgen Sie
den Anweisungen auf dem Bildschirm.

Kontrolle der Software-Version

Unter dem Menupunkt ,Einstellungen - Serien- und Versionsnummer*

des Programms ,IB_Util.exe®, finden Sie die neue Versionsnummer

der Systemsoftware.

« IB_Util.exe starten

« Verbinden“ betétigen

e Unter ,Einstellungen“ das Menl ,Serien- und Versionsnummer*
aufrufen

« Es erscheint das folgende Fenster:

& s Serienummer und Software-Ye ﬂ

Seriennurmmer: |1lgggggggq

SoftwareYersion: |1 .oon

38




IB-COM - Anhang

Anhang
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Liste der Sonderoptionen
Sonderoption Nr. 25

In der Werkseinstellung sendet die IB-COM ein Datenformat nur dann aus, wenn ein Deco-
der mit dem entsprechenden Format angesprochen wurde und sich noch im Refresh-Zyklus
befindet. Alternativ dazu kann die IB-COM so eingestellt werden, dass dieses Datenformat
standig ausgegeben wird, auch dann, wenn vorher keine Adresse mit diesem Datenformat
aufgerufen wurde.

Beispielsweise kann so bei einigen Motorola-Decodern die Fehlfunktion verhindert werden,
dass sie, sobald sie kein Motorola-Signal mehr empfangen, automatisch in den analogen
Fahrmodus schalten.

Der Eingabewert errechnet sich aus der untenstehenden Tabelle, indem die Werte der ge-
wiinschten Optionen addiert werden.

Option Wert
DCC-Signal nur bei Bedarf 0
Permanentes DCC-Signal 1
Motorola-Signal nur bei Bedarf 0
Permanentes Motorola-Signal 2

Beispiel
Soll das Motorola-Signal permanent, das DCC-Signal aber nur bei Bedarf ausgesendet werden,
so errechnet sich die Eingabe wie folgt:

DCC-Signal nur bei Bedarf Wert=0
Permanentes Motorola-Signal Wert= 2

Die errechnete Summe (hier 2) wird als Wert fuir diese Sonderoption eingetragen.
Die Werkseinstellung ist 0.

Sonderoption Nr. 97

Regelt den Zustand der IB-Com nach dem Einschalten.

0 = ,Stop“ ist aktiviert. Die Fahrspannung ist ausgeschaltet.
1 =,Go" ist aktiviert. Die Fahrspannung ist eingeschaltet.

Die Werkseinstellung ist 1.

Sonderoption Nr. 907

Hiermit kann das Digitalsignal eingestellt werden, das die IB-COM ausgibt, wenn sich keine
Lok im Refresh-Zyklus befindet, z.B. nach Einschalten der Anlage, bevor die erste Lok auf-
gerufen wird.

1 = Motorola
4 = DCC (Werkseinstellung)
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Tabelle Moduladresse-Rickmeldeeingang
Die Tabelle entspricht den Moduladressen von Rickmeldemodulen mit 16 Eingangen.

Moduladresse Eingang Moduladresse Eingang Moduladresse Eingang
1 1-16 44 689 - 704 87 1377 - 1392
2 17 - 32 45 705 - 720 88 1393 - 1408
3 33 - 48 46 721 - 736 89 1409 - 1424
4 49 - 64 47 737 - 752 90 1425 - 1440
5 65 - 80 48 753 - 768 91 1441 - 1456
6 81l - 96 49 769 - 784 92 1457 - 1472
7 97 - 112 50 785 - 800 93 1473 - 1488
8 113 - 128 51 801 - 816 94 1489 - 1504
9 129 - 144 52 817 - 832 95 1505 - 1520
10 145 - 160 58] 833 - 848 96 1521 - 1536
11 161 - 176 54 849 - 864 97 1537 - 1552
12 177 - 192 5 865 - 880 98 1553 - 1568
13 193 - 208 56 881 - 896 99 1569 - 1584
14 209 - 224 57 897 - 912 100 1585 - 1600
15 225 - 240 58 913 - 928 101 1601 - 1616
16 241 - 256 59 929 - 944 102 1617 - 1632
17 257 - 272 60 945 - 960 103 1633 - 1648
18 273 - 288 61 961 - 976 104 1649 - 1664
19 289 - 304 62 977 - 992 105 1665 - 1680
20 305 - 320 63 993 - 1008 106 1681 - 1696
21 321 - 336 64 1009 - 1024 107 1697 - 1712
22 337 - 352 65 1025 - 1040 108 1713 - 1728
23 353 - 368 66 1041 - 1056 109 1729 - 1744
24 369 - 384 67 1057 - 1072 110 1745 - 1760
25 385 - 400 68 1073 - 1088 111 1761 - 1776
26 401 - 416 69 1089 - 1104 112 1777 - 1792
27 417 - 432 70 1105 - 1120 113 1793 - 1808
28 433 - 448 71 1121 - 1136 114 1809 - 1824
29 449 - 464 72 1137 - 1152 115 1825 - 1840
30 465 - 480 73 1153 - 1168 116 1841 - 1856
31 481 - 496 74 1169 - 1184 117 1857 - 1872
32 497 - 512 75 1185 - 1200 118 1873 - 1888
33 513 - 528 76 1201 - 1216 119 1889 - 1904
34 529 - 544 77 1217 - 1232 120 1905 - 1920
35 545 - 560 78 1233 - 1248 121 1921 - 1936
36 561 - 576 79 1249 - 1264 122 1937 - 1952
37 577 - 592 80 1265 - 1280 123 1953 - 1968
38 593 - 608 81 1281 - 1296 124 1969 - 1984
39 609 - 624 82 1297 - 1312 125 1985 - 2000
40 625 - 640 83 1313 - 1328 126 2001 - 2016
41 641 - 656 84 1329 - 1344 127 2017 - 2032
42 657 - 672 85 1345 - 1360 128 2033 - 2048
43 673 - 688 86 1361 - 1376
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Wenn bei Decodern, die nur byteweise programmiert werden kénnen, einzelne Bitwerte
geandert werden sollen, dient die untenstehende Tabelle zur Ermittlung der Bytewerte bei

Vorgabe der zu setzenden Bits.

Konvertierungstabelle Bitwert - Bytewert

.M-I0000000000000000000000000000000000000000
.ms11111111111111_1..I.111111111111111111111111
MSOOOOOOOOOOOOOOOnUl11111111111111111111111
.m411.l11.1_1.111.lll1_1100000000000000001111.11.11_
.m30000000011.llll11000000001111111100000000
.mn/_oooo1111000011_11000011110000111100001111
.mhu.lOOllOOllOOl1.0011001100110011001100110011
.m0010101_0101010101010101010101010101010101
=

0233|8383 |5|8|8(5|8|8(8)3|8(8|5|8|8/8|8/8|8|3|8(8|8|8(8| 5|95 9| 3|3|5|3| 3|3
.m_l0000000000000000000000000000000000000000
.mﬁ0000000000000000000000001111111111111111
.m_bl1111111111111_11111111110000000000000000
.mhu.40000000011l1ll11111111110000000000000000
.mn.ol1.ll111100000000111111110000000011111111
.W.ZOOOO111100001111000011110000111100001111
m10011001100110011001100110011001100110011
.mhu.001.0101.01.01010101010101010101010101010101
08|22 (v 2|3 8| 2|5 2|2 0|8 2|83 |8] 5 5| 2 (8| 3|22 |8|3|8| 5 |6| 3 (8| = (7|~ |2 < |R| 2|k |2|R
.m—lOOOO0OOO0OO00000000000000000000000000000
.W.S0000000000O00000000000000000000000000000
.m_b000000000000000000000000000000001111.1.1.1.1_
m40000000000000000111111111111111100000000
m30000000011llll11000000001111111100000000
.W.ZOOOO11_11_000011_11000011110000111100001111
.W.lOOl100110011001.1_001100110011001100110011
.mhu.00101010101010101010101010101010101010101
Vm0123456789012345678901234567890123456789
CW Al A | A | A A A | A A AN N|N[N[N|N|N[N[N[N[OD[OO|O[O[O[M[O]|®
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o|jof1fof1|{0|1|1

1/0|1|0|1|0|1]|1

of1|1]|0|1|0|1|1
1|1(1|0|1|0|1]|1

0O(0|0|1|1|0|1|1

1|0(0f1]|1|0|1]|1

of1(o0|1j1f{0f1]|1
1(1|0|1f{1|0(|1]|1

o|of1f1f{1|{0|1|1

1|o0f1|1]|1|0|1]|1
of1f1|1|1f{0f1|1
1(1|1|1|1|0(1]|1

oO(0|0|O|Of1]|1]|1

1|10(0[0|O0|1|1]|1

Of1|0|O0|Of1]|1]|1

1|11(0[0j0|1|1]|1

ojof1|0|0f1(f1]|1

1(0(1|0f0|1|1]|1

oj1(1f{o0f0f1|1|1

1|1|1|0f|0|1|1]|1
ojofjo|1jof1f1|1

1|0(0f[1]|0|1|1]|1

Of1|0|1|0f1]|1|1

1|1(0f[1]j0|1|1]|1
ofof1|1j0f1f1]|1

1101|101 |1]|1

oj1(1f1f{0f1|1|1
111|101 |1]|1

ojofjo|o0j1f1f1]|1

1|0(0f0|1|1|1]|1

of1|0jO0|1|1]|1|1

1|1(0f0|1|1|1]|1

ojfof1(0j1f1f1]|1

1(0(1|0f1|1|1]|1
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Codierungstabelle Magnetartikel-Decoder

Weichendecoder der Firmen Marklin, Viessmann und Modeltreno fiir das Motorola Datenformat
steuern jeweils vier Weichenantriebe. Die Adresse, die am DIP-Schalter dieser Decoder ein-
gestellt wird, ist nicht identisch mit den Weichenadressen der am Decoder angeschlossenen
Weichen. Alle Einstellungsmenus verwenden diese Weichenadressen, nicht die Weichende-
coderadresse.

Die Tabelle enthalt die Zuordnung zwischen der Stellung der DIP-Schalter und den Weichen-
adressen, sowie die Zuordnung zu den Marklin Keyboards.

Keyboard| Keyboard | Weichen- Weichendecoder Keyboard| Keyboard | Weichen- Weichendecoder
Nummer| Taste adresse Schalter auf ON Nummer| Taste adresse Schalter auf ON
1 1.4 1-4 -12|3|-|5]-|7]- 11 1.4 161-164 |- |-|-|4|-|6|-|8
1 5.8 5-8 - -[3]-|5]-]|7]- 11 5.8 165-168 |1 |- |-|-[-|6]|-|8
1 9..12 9-12 1 -|14|5(-|7]- 11 9..12 169-172 |- |2|-|-|-|6]-|8
1 13..16 13-16 -12]-14([5|-|7]- 11 13..16 173-176 | - -|1-1-16[-]8
2 1.4 17-20 -l - -[4(5]-]7]- 12 1.4 177-180 [1|-|3|-|-|-|-|8
2 5.8 21-24 |1|-|-|-|5[-|7]- 12 5.8 181-184 |- [2|3|-|-|-|-|8
2 9..12 25-28 -2 -|-|[5]-]7]- 12 9..12 185-188 | - 3|-1-1-1-18
2 13..16 29-32 - -]-1-[5]-]7]- 12 13..16 189-192 |1|-|-|4|-|[-|-|8
3 1.4 33-36 |1 3|-]-/6|7]- 13 1.4 193-196 |- [2|-|4|-|-|-|8
S 5.8 3740 |-[2|3|-|-[6]|7]- 13 5.8 197-200 |- [-|-|4|-|-|-|8
3 9..12 41-44 -1 -13-[-[6]7]- 13 9..12 201-204 |1 |-|-|-|-|-|-|8
3 13..16 45-48 [1|-|-|4|-[6]|7]- 13 13..16 | 205-208 |- [2|-|[-|-|-|-|8
4 1.4 49-52 -2 4|-16|7]- 14 1.4 209-212 |- (- |-|-|-|-|-|8
4 5.8 5356 |-[-|-|4]|-[6|7]- 14 5.8 213-216 [1|-[3|-|5[-|-]|-
4 9..12 57-60 |1|-|-|-|-|6|7]|- 14 9..12 217-220 |- |23 |-|5]|-|-|-
4 13..16 61-64 -12]--|[-|6]7]- 14 13..16 | 221-224 | - 3|-15[-]-]-
5 1.4 65-68 - - -1-16|7])- 15 1.4 225-228 |1|-|-|4|5|-|-]|-
5 5.8 69-72 |1 3|-[-|-]7|- 15 5.8 229-232 |- |2|-|4|5|-|-]-
5 9..12 73-76 1203 --|-]7]- 15 9..12 233-236 |- |- |-|4]|5]|-|-]|-
5 13..16 77-80 -1 -3 --f-17]- 15 13..116 | 237-240 |1|-|[-|-|5]|-|-|-
6 1.4 81-84 |1|-|-|4|-|-|7]- 16 1.4 241-244 | - (2| -|-|5|-|-]|-
6 5.8 85-88 |-[2|-|4|-[-]|7]- 16 5.8 245-248 | - -|-(5]-]-]-
6 9..12 89-92 Sl - -4 -]-]7- 16 9..12 249-252 |1|-(3|-|-|6|-|-
6 13..16 93-96 |1|-|-|-|-|-]|7]|- 16 13..16 | 253-256 |- |2|3|-|-|6]-]|-
7 1.4 97-100 |- |2|-|-|-|-|7]|- - - 257-260 |- |- |3 - 6|-]-
7 5.8 101-104 | - [-|-|-|-[-|7]- - - 261-264 [1|-|-|4|-[6]-]-
7 9..12 105-108 |1 3[-|5|-|-|8 - - 265-268 |- [2|-|4|-|6]-]|-
7 13..16 109-112 |- [2|3]|-|5|-[-|8 - - 269-272 |- |-|-|[4]-]6]|-]|-
8 1.4 113-116 |- |- |3 |-|5]-|-|8 - - 273-276 [1|-|-|-|-[6]-]-
8 5.8 117-120 [1|-|-|4|5]|-|-|8 - - 277-280 |- |2|-|-|-[6]-]-
8 9..12 121-124 |- |2|-|4|5[-]|-|8 - - 281-284 | - -l--16)-]-
8 13..16 | 125-128 | -|-|-|4|5|-|-|8 - - 285-288 [1|-[3|-|-|-[-|-
9 1.4 129-132 |1|-|-|-|5|-|-|8 - - 289-292 |- |2|3|-|-|-|-]|-
9 5.8 133-136 | - [2|-|-|5[-|-|8 - - 293-296 | - 3-[-|-|-]-
9 9..12 137-140 |- |-|-|-|5]-]-|8 - - 297-300 |1 |- |-|4]|-|-|-|-
9 13..16 141-144 |1 3|-|-[6[-]8 - - 301-304 | -|2|-[4|-]|-]|-]|-
10 1.4 145-148 | - |2 |3 - 6|-(8 - - 305-308 | - | - 41-1-1-]-
10 5.8 149-152 | - [-|3|-|-[6]-|8 - - 309-312 [1|-|-|-|-[-|[-]-
10 9..12 153-156 |1|-|-|4|-|6|-|8 - - 313-316 |- |2 S
10 13..16 157-160 |- |2 |- [4|-[6]-|8 - - 317-320 |1 3|-15[-17]-
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Tipps und Tricks

Einige Marklin Loks lassen sich nicht steuern

Altere Méarklin Decoder (6080 und Deltadecoder) lassen sich nur mit der IB-COM steuern,
wenn das rote Kabel am Mittelleiter der Schiene angeschlossen ist.

Altes und neues Marklin Protokoll bei Decodern mit Funktionsausgangen

Panoramawagen, Tanzwagen, der Marklin Messwagen und der Méarklin Digital-Kran benutzen
das alte Protokoll, um f1 bis f4 zu empfangen. Die Fahrzeuge ignorieren Informationen, die
nach dem neuen Protokoll gesendet werden.

Neuere Marklin Lokomotiven mit dem Marklin Decoder 60901 und einige Uhlenbrock Decoder
(755, 756, 75100, 75400, 75420) benutzten das neue Motorola Protokoll zum Schalten der
Funktionen f1 bis f4. Sie ignorieren Informationen, die nach dem alten Protokoll gesendet
werden.

Beim DCC Decoder |aRt sich das Licht nicht schalten

Der Decoder hat 28 Fahrstufen, die IB-COM ist bei dieser Adresse aber auf DCC mit 14 Fahr-
stufen eingestellt.

Bei DCC Decodern schaltet sich das Licht ein und aus

Eine Lokomotive mit DCC-Decoder schaltet das Fahrlicht ein- und aus, wahrend am Fahrregler
die Geschwindigkeit verandert wird, wenn die IB-COM bei einem DCC-Decoder mit 14 Fahr-
stufen auf das DCC-Datenformat mit 28 Fahrstufen eingestellt worden ist.

Bei DCC-Decodern lasst sich die Anzahl der Fahrstufen tber die Konfigurationsvariable CV 29
einstellen:

14 Fahrstufen - CV29, Bit1=0
28 Fahrstufen - CV29,Bit1=1
128 Fahrstufen - CV29, Bit1 =1

Probleme von DCC Decodern mit anderen Digitalformaten

Einige DCC Decoder haben Probleme sauber zu fahren, wenn sich auf der Schiene auf3er
einem DCC Signal auch noch andere Digitalsignale befinden. Diese Decoder interpretieren
falschlicherweise das Motorola Datensignal als analoge Spannung und ,stottern” beim Fahren
oder fahren plétzlich mit voller Geschwindigkeit los.

Bei einigen Decodern kann dieses Verhalten dadurch beseitigt werden, dass die automatische
Erkennung des Analogbetriebs ausgeschaltet wird. Wie der Decoder auf reinen Digitalbetrieb
eingestellt wird steht in der Beschreibung des entsprechenden Decoders.

Bei einigen neueren Decodertypen wird die Programmierung auf reinen Digitalbetrieb dadurch
erreicht, das das Bit2 der Konfigurationsvariablen CV 29 auf Null gesetzt wird. Beachten Sie
bitte, dass das nicht bei allen DCC Decodern mdoglich ist.

Bei einfachen Decodern gibt es keine Mdéglichkeit, dieses Fehlverhalten zu beseitigen.
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Bedienung Marklin Digital-Drehscheibe

Die Drehscheibe hat einen speziellen Decoder im Motorola Datenformat. Sie wird tber die
Weichenadressen 225 bis 240 gesteuert.

Achtung!

Der Marklin Drehscheibendecoder laft sich nur innerhalb der ersten 5 Sekunden nach dem
Einschalten der Betriebsspannung in den Programmiermodus bringen. Die IB-COM benétigt
ca. 13 Sekunden um hochzufahren. Folgedessen nimmt der Decoder keine Befehle mehr an,
wenn bei IB-COM und Drehscheibe gleichzeitig die Stromzufuhr eingeschaltet wird.

Wir empfehlen den Einbau eines Schalters zwischen der gelben und roten Zuleitung des
Drehscheibendecoders. Der Schalter bleibt so lange gedffnet, bis die IB-COM komplett
hochgefahren ist. Dann wird er geschlossen und der Programmiervorgang kann, wie in der
Bedienungsanleitung der Drehscheibe beschrieben, beginnen.

Adr. | Taste | Funktion Adr. | Taste |Funktion
rot Ende der Programmierung rot | Anschluss 9
225 - - 233
grin | Programmierung beginnen grin | Anschluss 10
rot Clear 180° rot | Anschluss 11
226 234
grin | Turn grin | Anschluss 12
rot Schritt im Uhrzeigersinn rot | Anschluss 13
227 - — 235
grin | Schritt gegen den Uhrzeigersinn grin | Anschluss 14
rot Drehen im Uhrzeigersinn rot | Anschluss 15
228 - - 236
grun | Drehen gegen den Uhrzeigersinn grin | Anschluss 16
rot | Anschluss 1 rot | Anschluss 17
229 - 237 -
grin | Anschluss 2 grin | Anschluss 18
rot Anschluss 3 rot | Anschluss 19
230 238
grin | Anschluss 4 grin | Anschluss 20
rot | Anschluss 5 rot | Anschluss 21
231 — 239 —
grin | Anschluss 6 grin | Anschluss 22
rot Anschluss 7 rot | Anschluss 23
232 240
grin | Anschluss 8 grin | Anschluss 24

Die Adressen der Funktionen der Mérklin Digital-Drehscheibe
Bedienung Marklin Digital Kran

Kran mit Funktionsdecoder

Die IB-COM wird unter der Decoderadresse des Krans auf das alte Motorola Datenformat
eingestellt. Die Kranfunktionen Drehen und Heben werden mit den Funktionen f1 und 2 an-
gewahlt und mit dem Fahrregler gesteuert. Die Lichtfunktion wird mit fO geschaltet.
HINWEIS: Wenn der Kran im Multiprotokoll-Betrieb nicht richtig arbeitet, hilft es, wenn eine
andere Decoderadresse eingestellt wird.
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Bedienung Roco Gleiskran (Gleichstrom Digital)

Unter der Adresse des Roco Gleiskrans wird das Datenformat auf DCC mit 14 Fahrstufen
eingestellt. Der Kran kann dann wie eine Lok aufgerufen werden.

Die Funktionen werden mit fO oder f1 angewahlt und mit dem Fahrregler in Betrieb genom-
men.

Hinweis: Bei der Programmierung des Decoders kann es trotz korrekter Programmierung zu
Fehlermeldungen kommen. Der Decoder kann nicht ausgelesen werden.

Nothalttaster am DCC Booster Anschluss

Werden zwischen der Masse Gleisanschluss (Schraubklemmstecker, Klemme 5) und der
Kurzschlussmeldeleitung ,E* des DCC-Boosters (DCC-Booster-Buchse, Klemme 3) Taster
eingebaut, schaltet die IB-COM bei Betatigung eines Tasters ihren e G
Gleisausgang und alle angeschlossenen Booster sofort ab. Buchse 1, Klemme 5

Solche Nothalt-Tasten kdnnen uberall auf der Anlage platziert GG Booster |-|USW-
werden. Es kdnnen beliebig viele Taster parallel angeschlossen | kurzschiussmeideieitung "€"

. Buchse 4, Klemme 3
werden. Der Anschluss erfolgt laut nebenstehendem Bild.
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Fehler

Ursache

Lésung

Die IB-COM lasst sich nicht
einschalten.

Die IB-COM bekommt keine
Eingangswechselspannung.

Kontrollieren Sie den Stecker am Trafo
und die Klemmen am Schraubklemm-
stecker der IB-COM.

Uberpriifen Sie die Verbindung zwi-
schen IB-COM und Trafo und die
Netzversorgung des Trafos.

Die IB-COM lasst sich einschal-
ten, die griine LED leuchtet,
aber Loks und Weichen lassen
sich nicht ansteuern.

Die Verbindung zwischen Gleis
und IB-COM ist unterbrochen.

Falls das Gleis uber einen
externen Zusatzbooster ange-
schlossen ist, so kann auch
die Verbindung zwischen der
IB-COM und diesem Booster
unterbrochen sein oder die
Verbindung zwischen dem
Gleis und dem Gleisausgang
dieses Boosters.

Priifen Sie die Anschlisse der Gleis-
zuleitung am Schraubklemmstecker
der IB-COM und den Anschluss am
Gleis selbst.

Uberpriifen Sie das Verbindungskabel
zum externen Booster.

Die rote LED leuchtet nach
nur kurzer Betriebszeit und die
Gleisspannung kann nicht wie-
der zugeschaltet werden.

Die IB-COM wird standig durch
zu viele fahrende Lokomotiven
und beleuchtete Zige Uberla-
stet und schaltet ab.

Teilen Sie lhre Anlage in mehrere,
voneinander isolierte Abschnitte auf
und speisen Sie diese mit zusatzlichen
externen Boostern.

Die rote LED blinkt standig.

Am Gleis oder am Gleisan-
schluss eines angeschlosse-
nen externen Boosters ist ein
Kurzschluss aufgetreten.

Beseitigen Sie den Gleiskurzschluss.

Einzelne Lokomotiven fahren
nicht.

Die Lokdecoder werden nicht
mit dem richtigen Datenformat
angesteuert.

Da Decoder keine Rickmeldung an
die IB-COM Ubermitteln kénnen, kann
auch die IB-COM nicht automatisch,
d.h. durch einfaches Anwahlen der
Lokadresse, feststellen, welches
Datenformat notwendig ist, um den
entsprechenden Decoder zu steuern.

Uberpriifen Sie die Datenformate der Lok-
decoder und stellen Sie jeden einzelnen
Decoder auf das korrekte Datenformat
ein (Kap. 4.4).

Einige Weichendecoder funk-
tionieren nicht.

Die Weichendecoder erhalten
ihre Befehle im falschen Da-
tenformat, da sie ein anderes
Datenformat benutzen, als
das in der IB-COM angewahite
allgemeine Datenformat fur
Weichendecoder.

Bitte Uberprufen Sie das Datenformat
der Weichendecoder und stellen Sie
es im Menu Grundeinstellung - Wei-
cheneinstellung - Datenformat korrekt
ein. Sie kénnen nur Weichendecoder
benutzen, die entweder alle mit dem
DCC- oder dem Motorola-Datenformat
arbeiten.
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HOTLINE

Wenn Sie mal nicht mehr weiter wissen

Wir sind fir Sie da

Mo -Di-Do-Fr 14-16 Uhr
Mittwochs 16-18 Uhr

02045-8583-27

Bevor Sie uns anrufen,
halten Sie bitte Folgendes zur Verfligung:

die Versionsnummer der Systemsoftware
und die Seriennummer lhrer IB-Com
und dieses Handbuch.

Unseren Katalog erhalten Sie fiir 3,50 Euro bei Ihrem Fachhandler
oder direkt von uns gegen Einsendung von 5,00 Euro in Briefmarken.

Auf alle unsere Produkte gewahren wir eine Garantie von zwei Jahren.
Anderungen zu den gemachten Angaben behalten wir uns vor.
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